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“楽しく、早く、安く”電子工作
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開放電脳/ＪＨ１ＣＤＶ （MFT2017）

“楽しく、早く、安く”電子工作

①楽しく・ゾーン
対話：ラズ☆ロボ➀

②早く・ゾーン
ロボット・カー：ラズ☆ロボ②

③安く・ゾーン
ロボット・カー：ラズ☆ロボ③

この３つを
使って

３種類でき
たよ！

ラズ☆ロボ ラズパイ・コミュニケーション・ロボット

１）楽しく システム： Node-RED
２）早く ソフト： Python+MQTT
３）安く ハード： ラズパイ+汎用電動機制御基板



① 対話：ラズ☆ロボ➀ “楽しく”電子工作

友達と文字で会話しよう！！！

ﾎｰﾑﾈｯﾄﾜｰｸ：Wifi AP

１）複数のラズパイ・ロボットが対等の関係で接続
２）ＰＣ、スマホの、ＷＥＢブラウザで、データが表示できる
３）ｃｌｏｕｄに接続

ラズパイ・ロボット

ホームサーバ間は、MQTT

ラズパイ・ロボット

ＧＵＩは、PC、スマホ
の、ブラウザ

Ｃｌｏｕｄに接続

ラズパイ
・ロボット
NODE-RED
MQTTﾌﾞﾛｰ

ｶ

ラズパイ
・ロボット
NODE-RED
MQTTﾌﾞﾛｰ

ｶ



② ロボット・カー：ラズ☆ロボ② “早く”電子工作

ラズ☆ロボ同士がシンクロして動くよ！！！
ﾎｰﾑﾈｯﾄﾜｰｸ：Wifi AP

ラズパイ・ロボット

ホームサーバ間は、MQTT

ラズパイ・ロボット

Ｃｌｏｕｄに接続



③ ロボット・カー：ラズ☆ロボ③ “安い”電子工作

100均のモータを使って安く作ってみたよ！！！

100均の電車だよ！！！
前進だけかも？

100均の使えそうなもの
がたくさんあるよ
・充電電池
ＮｉＭＨ1.2Ｖ1000ｍＡｈ

・ＵＳＢ充電器
単3*2本で5Ｖ出力

・ＵＳＢバッテリ
2000ｍＡｈ ZEROなら動
くかも？

・マイクロＵＳＢケーブル

急速充電用の短いのが
おすすめ



ハード→ソフト→システムの順に説明するよ！！

ラズ☆ロボの設計図：ハード

距離ｾﾝｻ
GP2Y0A21YK0F

10cm～80cm、5Ｖ

アナログ/ＧＰＩＯ入力
3.3Ｖ系：6入力
5Ｖ系：2入力
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オープンソースのPythonライブラリを少し改造しています

ラズ☆ロボの設計図：ソフト（デバイスドライバ相当）

MCP3208 12bit
8ｃｈ Ａ／Ｄコン
バータ SPI

サンプリング速
度：50ｋsps 入
力範囲：0～3.3V

ＰＣＡ９６８５
12bitPWM、

16ch（内6ＣｈをＴ

Ｂ６６１２に使用
）I2C

出力電流 1.2A ＴＢ
６６１２ Dual DCモー

タ・ドライバ

正転
/逆転/ショートブレー
キ/ストップ制御機能

付き

ＰＷ
Ｍ出力：ＰＣＡ９６８５

により制御

②DCMotor出力用Pythonソフト
③サーボ出力用Pythonソフト

NODE-REDの情報でモータを制御する
入力：MQTT、ISON形式

出力：DCMotor ２ｃｈ、orサーボ8ｃｈ

下記３つのライブラリをインストールしています

➀センサ入力用Pythonソフト
センサの情報をNODE-REDに伝える

入力：12bitアナログ入力
出力：MQTT、ISON形式



ＮＯＤＥ－ＲＥＤで、情報の行き先を指定しています。

ラズ☆ロボの設計図：システム（システムソフト相当）

センサの情報を取得
センサ入力用Pythonソフト

からのＭＱＴＴ入力
ISON形式

モータを制御
DCMotor出力用Pythonソ
フトへのMQTT出力

ISON形式

➀センサ
②Pythonソフト
③Ｎｏｄｅ－Ｒｅｄ

の順に情報が流れる

➀Ｎｏｄｅ－Ｒｅｄ
②Pythonソフト
③センサ

の順に情報が流れる

Ｎｏｄｅ－Ｒｅｄからの情報はＭＱＴＴにより、
ローカルも、リモートも同等に扱われる

複数のラズロボが、対等に情報交換できるので、シンクロできる



参考： MFT2016のラズパイ・百葉箱がAmbientにつないで一年間動いて
いるよ！！！
百葉箱作りたい人、一緒に作れると嬉しいな！！！

数字の順番に動
きを見てみよう！

①風向計を動かす
②風向が変わる

③風速計を動かす ④風速が変わる

⑤雨量計を動かす
⑥雨量が変わる

温度 湿度
気
圧

熱中症
指数
ＷＢＧＴ

絶対水
蒸気量

熱中症
マーク

インフル
エンザ・マ
ーク

温湿度気圧計

ラズパイ百葉箱・サーバ

maker faire2016で出展した風向
/風速/雨量計を活用したラズパイ
百葉箱２（有線版）です。
１．構成
・サーバ：ラズパイ３
・デバイス：BME280 2ケ

風向、風速、雨量センサ
２．機能
・室外 温度、湿度、気圧、

風向、風速、雨量
・室内 温度、湿度、
Ambientは、IoTクラウドサービス

です。
https://ambidata.io/ch/channel.
html?id=500

8/1大雨警報の中資料を作ってい
ます！！！

https://ambidata.io/ch/channel.html?id=500

