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I2Cレベル変換

AD変換
アナログ入力/距離センサ入力/GPIO入出力 サーボ(PWM)出力

PWM生成

モータ制御

JP1：モータ電源選択

JP2：サーボ用電源とラズパイ5Vを短絡

TB5：サーボ用電源(5V)

TB3：モータ用電源(5-12V)

ラズパイから供給される3.3V

ラズパイから供給される5V

外部(TB5)から供給されるサーボ用電源(5V)
JP2でラズパイから供給される5Vと接続できる

他にモータ用電源がある(5-12V)
モータ用の電源は、JP1で外部(TB3)供給とVCC5V0のどちらかを選択できる

I2C ADR
0x60    Open   Open
0x61    Short   Open
0x62    Open   Short
0x63    Short   Short
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PCA9685
16 Channel 12-Bit PWM

VDD: 2.3-5.5V IO: 5V Safe
Output: 25mA Each/400mA Total

GND EXTCLK when not in use!

I2C Address: 1[A5..A0][R/W]


